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2.12. Wielofunkcyjne uklady wspdlpracujace
z mikroprocesorem 8085

2.12.1. Wielofunkcyjny ukiad 8155

Uklad 8155 jest wielofunkcyjnym ukladem, przystosowanym do wspotpracy z mikro-
procesorem 8085 (rys. 2.89).
Uktad zawiera:
— pamig¢ RAM o pojemnosci 256 x 8 bitow,
— dwa programowalne 8-bitowe porty We-Wy,
— jeden 6-bitowy port We-Wy z indywidualnie programowanymi liniami,
— l4-bitowy programowalny licznik binarny, stuzacy do zliczania impulséw lub
odmierzania czasu,
— rejestr zatrzaskowy mlodszej czgéci adresu oraz wybranych sygnaldéw sterujacych,
— multipleksowang szyn¢ danych i adresowa,
— 8-bitowy rejestr rozkazu/statusu.

Wspélnie z ukladem 8155 i 8755 mikroprocesor 8085 tworzy minimalny
zestaw mikrokomputerowy, ktéry moze byé zastosowany do realizacji niezbyt
ztozonych funkcji. Rejestr rozkazu/statusu SC pelni podwdjna role, mozna wpisaé
do niego stowo rozkazowe, programujace pracg portéw i licznika (adres xxxxx000)
Iub odczytaé stowo statusowe okreslajace stan portéw i licznika.
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Rys. 2.89. Schemat blokowy wielofunkcyjnego uktadu 8155

Znaczenie poszczegolnych bitéw slowa programujacego przedstawiono na
rys. 2.90a, natomiast znaczenie poszczegblnych bitéw slowa statusowego przedsta-
wiono na rys. 2.90b. Linie portu A 1 B mozna zaprogramowac€ jako wejscia lub
wyjscia. Dane zapamigtywane sa w rejestrach PA i PB. Adresy rejestréw PA i PB sa
nastg¢pujace:

xxxxx001 — rejestr PA
xxxxx010 — rejestr PB

Bity IEA i 1EB steruja wlaczaniem/wyiaczaniem zgloszenia przerwania z portéw A i B,
Port C programowany jest bitami PC1 i PC2. Moze by¢ ustawiony jako
We lub Wy, a takZe przy kombinacji bitéw 101 01 pola PCl i PC2 wykorzystywany
jest do sterowania obstuga portu A i B w systemie przekazywania danych z potwier-
dzeniem.
Trzy bity sterujace obstugg portu A i trzy bity sterujace obstuga portu B to:
— zgloszenie przerwania przez port A (B) (INTR),
— zgloszenie potwierdzenia wpisania informacji (BF),
— sygnal strobu STB (w trybie pracy jako wejscie).
Bity TM1 i TM2 sterujg startem i stopowaniem operacji zliczania. Licznik jest
programowany za.pomoca dwu 8-bitowych stéw. Znaczenie poszczegdlnych bitow
przedstawiono na rys. 2.91. Bity TO+T13 stanowia liczb¢ poczatkowa wpisang do
licznika, od ktérej nastepnie nastgpuje odejmowanie impulséw wejsciowych, natomiast



bity M2, M1 okreslaja tryb pracy licznika. Bity te okreslaja cztery tryby pracy licznika:
M2 Ml
0 0 — wyjscie licznika jest w stanie 0 (podczas operacji zliczania doty-
czacej drugiej poldwki wprowadzone)j zawartosci),
0 1 — fala prostokatna o okresie zdefiniowanym zawartoscia poczatko-

wa,

1 0 — pojedynczy impuls na wyjsciu po odliczeniu zadanej liczby
impulséw,

1 1 — generowanie pojedynczych impulséw po kazdorazowym odlicze-

niu zadanej liczby impulséw (nastgpuje automatycznie odtwarza-
nie zaprogramowanej liczby w liczniku).
Sygnatly sterujace IO/l\_rI oraz CE sa pamigtane lgcznie z bitami mlodszej
~czescl adresu w rejestrze zatrzaskowym, wpisywanym opadajacym zboczem sygnatu

ALE.
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Rys. 2.90. Programowanie i odczytywanie stanu ukiadu 8155
a) slowo rozkazowe, b) slowo statusu

Rys. 2.91. Stowa 8-bitowe, okreslajace tryb pracy licznika (M2, M1)
oraz wpisang wartes¢ poczatkowg (T0+-T13)
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