DMB 5209 SY

Ukdad scalony duzej skali integracji DMB 5209 SY jest procesorem MECHA-
- CON zastosowanym w magnetowidach HCM ROYAL 17/32/52 CONDOR
VCR 8022/8129 oraz pochodnych. Steruje ukladem servo DTS 02P-A4, a przez
uklad TA 7288 (BA 6238) silnikami ladowania kasety i tasmy. Taktowany jest
regarem o czestotliwoédci 6 MHz, zasilany jest napieciem 5 V.

Procesor nie jest wyposazony we wlasny rezonator kwarcowy,lecz sygnat
segarowy podawany jest na wyprowadzenie 40 z ukladu timera. Moze za-
lem wystapic usterka objawiajaca sie zablokowaniem pracy procesorow ser-
-0 1 system confrol majaca swe zroddlo w przerwaniu tego polaczenia lub
uszkodzenia w ukladzie zegarowym timera.

Mniejsza ilos¢ wyprowadzen, niz w prezentowanym na poprzednich stro-
nicach procesorze HD 614042, umozliwita zaprezentowanie na rys. 58. wspot-
pracy z jednym z uktadéow wykonawczych (TA 7288 - zastosowanym takze
w aplikacji wymienionego procesora).

W tym konkretnym przypadku mamy do czynienia ze sterowaniem jedne-
10 silnika - napedzajgcego, przez odpowiednie uktady mechaniczne tado-
wania i kasety, i tasmy. Jak wida¢ na rysunku, cho¢ calos¢ sterowania
rakodowana jest jedynie na trzech wyprowadzeniach (15-17), to musi by¢
wspomagana przez bufor tranzystorowy - ograniczajacy pobdr pradu z wy-
prowadzenia 15 procesora.
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Rys, 58. Wyprowadzenia ukadu scalonego DBM 5209 SY



Tab. 6. Opis wyprowadzent uktadu scalonego DBM 5209 SY

Lp{ Oznaczenie T Opis

wejscie sygnalu zerujacego stan procesora

poziom wysoki pojawia sie z opdZnieniem wyznaczonym
przez speqalnv uklad (ctanem aktvw nvm |est poziom niski)

\T !
e

- L PR ——— ———— — _— ———
2 I’ULSE (INT wejscie impulsow synchromzac]l H/2

?’: AV SS %masa sygnalow analogowych

napiecie odniesienia +5V

5 m gl‘llaZda kamery

rwe]scm informacji z przelqczmka zewngtrznego
\ poziom niski powoduje zatrzymanie przesuwu tasmy podczas
|

nagrywania
! — B
¢ | CASSETTE | wejscie informacji z czujnika windy
SWIN poziom wysokl po;awm 51(; po wlozeniu kasetx do magnetowidu

wejscie informacji z czu]mka rosy

7 |DEW RECINH \

poztom niski blokuje kaon wszelkich operaq\ na mechanizmie
I—

wejscie informacji o prgdkosa odtwarzama

OPTION

®

poziom niski odpowiada nagraniu z pred kmaq LP

. .
zasilanie cze;sc1 analogowej procesora napieciem +5V

AVDD

=

wejscie informacji z czujnika konca tasmy

10 1 TAPE END

poziom wysoki pojawia si¢ przy braku kasety, po zakoniczeniu
odtwarzania lub przewijania do 0 ¥ zodu

J poziom wysoki odpowiada nagraniu 2 predkoscia SP,
J
T

wejscie mformaql z czu]nlka poczqtku tasmy

=:

TAPE START \

poziom wysoki pojawia si¢ przy braku kasety lub po
zakohczeniu przewijania do tv%u

wyjscie informacji do ukladu servo o predkosci
nagrywania

S

4
sr \
\ poziom wysoki pojawia si¢ przy nagrywaniu z predkoscig
L normalng

S e —— -




Lp.| Oznaczenie Opis
! wyjscie informacji do ukladu servo o predkosci
13 LP nagrywania
| poziom wysoki pojawia sie przy nagr ze zmniejszona predkos: g
14 | SPEED LOCK serwisowy punkt pomiarowy
15 LM ON
X wyjscia informacji do ukladu TA 7288 sterujacegc
16 FLM ON funkcjami silnikow tadowania kasety i tasmy
17 | FL.LC.REV
18 | SENSOR LED | nie podlaczone
wyjscie sygnalu wyciszenia toru audio
19| AMUTE | PCE™8 Y
poziom wysoki pojawia sig podczas realizacji funkgji trikow ch
20 CNVSS  stale podiaczone do poziomu niskiego
21 GND masa zasilania procesora
wyjscie informacji do zasilacza o przejsciu
—————— | magnetowidu w stan gotowosci
22 | POWERON | "8 8
' poziom niski powoduje pojawienie si¢ wszystkich napieé na
wyjsciu zasilacza
. wyjécie informacji do ukladéw video i audio
23 EE zmieniajacych sygnaly podawane do modulatora
poziom niski przelacza sygnaly z toru tunera,
poziom wysoki przelacza sygnaly z toru odtwarzania
wyjscie informacji do ukladéw video, audio
— i servo o odtwarzaniu
24 PLAY
poziom niski pojawia sie w trakcie odtwarzania i realizacji
efektow trikowyvch
jScie info. do ukd. video, audio i servo o na anu
25| DREC |V ’ Syw
aktywny jest poziom niski
wyjscie informacji do uktadu servo
0 przewijanie z podgladem
26| VIDEO praewl) podsia
poziom wysoki zwieksza szesciokrotnie obroty capstana bez
wzgledu na aktualny kierunek obrotow




Lp.

Oznaczenie

Opis

27

CAP.ON

wyjécie informacji do uktadu servo
uruchamiajacej obroty capstana

poziom niski pojawia sie po zakonczeniu procedury
fadowania tasmy

28

- wyjécie informacji do ukladu servo
- uruchamiajacej odwrotne obroty capstana

CAP.REV

poziom niski pojawia sie przy przewijaniu do tvtu z normalna

29

30

lub zwiekszona szesciokrotnic predkoscia

nie podlaczone

CAP.D

31

32

wyijscie informacji do ukladu servo zatrzymujacej
obroty capstana

poziom wysoki pojawia sie przy realizacji funkgji stop-klatka

wejscie sygnalu gotowosci z uktadu timera
w transmisji szeregowej

- wejscie sygnalu zegarowego z ukladu timera

w transmisji szeregowej

33

34

- wyjscie sygnalu danych cio ukladu timera

w transmisji szeregowej

w
Z

- wejscie sygnalu danych z uklad;;t;'mem

w transmisji szeregowej

35

SLOW {

wyjscie informacji do ukladu servo zwalniajacej
obroty capstana

poziom wysoki pojawia si¢ przy realizacji funkcji zwolnionego
odtwarzania

36

37

wyjscie informacji do ukladu sér:zi)’oA przerywajacej
obroty capstana

poziom wysoki pojawia sie przy realizacji funkeji przegladania
klatka po klatce

SEARCH

wyjécie informacji do ukladu servo wznawiajacej
obroty capstana

poziom wysoki pojawia si¢ przy realizacji funkcji przegladania
klatka po klatce




