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'Hdad scalony M 51483 P pelni role interfejsu pomigedzy procesorem servo a
jkiadem M 54648 L (patrz str.155), ktéry z kolei steruje komutatorowym sil-
dikiem pradu statego capstan motor. Tego typu silniki nie pozwala]q na reali-
lacie funkcji trikowej — ,przegladanie klatka po klatce”, co wymagatoby
i\ ykonywanie przez capstan obrotéw o kilka stopni - przy przejsciu do na-
"[t pnego obrazu. Duzo fatwie) jest spowolmc obroty capstana, przez poda-
pre na uklad M 54648 L zmniejszonego napiecia odniesienia z intertejsu.

~ Mozna w ten sposdb uzyskac efekt zwolnionego odtwarzania tresci wizyjnej.



