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D. FG WE Wejście sygnału z czujnika D.FG 

ASBL MM WE Wejście rodzaju pracy 
i 
i 

i 

(NP) 
^ i 

V.DRIVE SEP. WE 
( . . . _ 

Wejście impulsów synchronizacji do separatora 

REC. WE Wej ście sygnału RECORD 
i 

S4 WY 
1 

Wyjście stanu przełącznika RE C/PB 1 

CYL.FG WY 
j 

Wyjście kontrolne sygnału 
i 

(NP) j 
i 

REF 25Hz 
i 

WE Napięcie odniesienia 

CTL PULSE (-) WĘ/ 
WY 

Wejście impulsów z głowicy CTL/wyj ście impulsów 
CTL do głowicy przy nagrywaniu 

CTL PULSE(+) 
i 

WE/ 
WY 

Wejście impulsów z głowicy CTL/wyjście impulsów 
CTL do głowicy przy nagrywaniu 

CTLPBAMP WY 
1 

i 

Wyjście kontrolne impulsów CTL 

CTL PB AMP OUT WY 
i 
1 

Wyjście impulsów CTL 

CTL IN 
H — - • -

WE 
i 

Wejście impulsów CTL 

GND Masa układu 

H 51483 P 
jjkład scalony M 51483 P pełni rolę interfejsu pomiędzy procesorem seroo a 
Jkładem M 54648 L (patrz str.155), który z kolei steruje komutatorowym sil-
nikiem prądu stałego capstan motor. Tego typu silniki nie pozwalają na reali-
tarję funkcji trikowej - „przeglądanie klatka po klatce", co wymagałoby 

konywanie 
łatwiej 

(tir na układ M 54648 L zmniejszonego napięcia odniesienia z interfejsu. 
I Można w ten sposób uzyskać efekt zwolnionego odtwarzania treści wizyjnej 


