1 54898 AP

~Uklad scalony duzej skali integracji M 54898 AD jest procesorem servo za-
p-owanym w magnetowidach HITACHI VT-130 E/CT, HITACHI VT 135
NI'S i pochodnych. Sterowany jest z ukladu HD 614042 SD 37 system con-
b/, nadzoruje i steruje obrotami silnika tréjfazowego (poprzez uklad HAI
K03) drum motor i silnika komutatorowego (poprzez intertejs M 51483 P

217 uklad M 54648 L) capstan motor. Taktowany jest zegarem o czestotli-

0+14,43 MHz. Zasilany jest napieciem stabilizowanym 5 V.

W wigkszosci opisywanych blokéw serworegulacii przeprowadza sie je-
e regulacje punktu przetgczania glowic wizyjnych. W przypadku ukla-
I M 54898 AP jest tych regulacji znacznie wiecej. Wynika to po czesci
koncepdji rozwiazania ukladowego i po czesci z zastosowania dodatkowe;
hkgji trikowej — odtwarzania treéci obrazu ze zwolniona predkoscig. Re-
facje oznaczong SLOW TRACKING PRESET przeprowada sie w obwo-
jo interfejsu, pozostate w procesorze servo.

I’onizej przedstawimy metodyke wykonywania pomiaréw i regulacii,
a’}mlejnoéci przewidzianej przez producenta.

kt."gmlaqfa czestotliwosci odniesienia — wyprowadzenie (58) M 54898 AP
fczas odtwarzania kasety testowej nagranej w standardzie PAL wraz
lonem 3 kHz, na wyjsciu AUDIO magnetowidu nalezy przeprowadzié
fniar czestotliwosa i przy odchylce wiekszej niz 15 Hz wymienié elemen-
podigczone do wyprowawadzenia 58 ukfadu:

. ndy biad jest dodatni - rezystor podiaczony do zasilania,

- pdy biad jest ujemny - rezystor podlaczony do masy.

Requlacja punktu przetaczania glowic - wyprowadzenie (45) M 54898 AP
Hozas odtwarzania kasety testowej nagranej w standardzie PAL, sygna-
h yradacji szaroéci, do wyjscia VIDEO podlaczy¢ oscyloskop synchro-’
:'nwany sygnalem pobranym z (44) wyprowadzenia ukladu. Regulowac
zencjometrem podlaczonym do wyprowadzenia (45) do momentu uzy-
jria obrazu 6,5 +/- 0,5 linii (patrz rys. 83).

iicmlacja trackingu - wyprowadzenie (49) M 54898 AP |

l:1a¢ na nowej kasecie dowolny sygnat standardu PAL w naprawianym
gnetowidzie. Podczas odtwarzania dokonanego nagrania podigczyc
vloskop dwukanatowy: jeden kanal do wyprowadzenia (44) ukiadu
herator podstawy czasu synchronizowac z tego kanatu), drugi do wy-

bwadzenia (62). Regulowaé potencjometrem podlaczonym do wyprowa-
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!ﬁ-zb 9. Opis wyprowadzett ukladu scalonego M 54898 AP
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