MN 67481 P

Uklad scalony duzej skali integracji MN 67481 P jest procesorem servo za-
tosowanym w magnetowidach AIWA HV-E 101 S/SH, AIWA HV-E 101
'k/KE i pochodnych. Sterowany jest z ukladu uP’D 75108 CW-A47 system
ontrol, nadzoruje i steruje obrotami silnika trojfazowego w bloku drum mo-
o oraz (przez uklad scalony BA 6219 B) silnika komutatorowego capstan
nioror Taktowany jest zegarem o czestotliwosei 4,43 MHz, zasilany jest na-
picciem stabilizowanym 5 V.
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Rys. 98. Uproszczona struktura blokowa uktadu scalonego MN 67481 P
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HY. Uproszczona aplikacja 1 napiecia state na wypr. u. s. MN 67481 P




Tab. 8. Opis wyprowadzeri uktadu scaloneqo MN 67481 P
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.i 100. Wazniejsze oscylogramy ukladu scalonego MN 67481 P

ba rys. 101 mozna dokladnie przesledzi¢ zmiang w sterowaniu silnikiem
lmr motor (silnik komutatorowy pradu statego). W celu wzmocnienia
hatdéw zastosowano wzmacniacze operacyjne M 5223 L i BA 15218 B. Ze
ik;du na uniwersalnoé¢ aplikacji uktadu scalonego BA 6219 B, zostanie
jpisany na koncu niniejszego rozdziatu (patrz str. 151).
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