3.3.11.

Monolityczny ukiad scalony UCA64194N lub
UCY74194N jest czterobitowym dwukierunkowym
rejestrem przesuwajacym, spetniajacym wszystkie
wymagane przez projektanta urzadzen lub systemoéw
funkcje.

Rejestr ma rownolegte wejscia i wyjscia, szeregowe
wejscia dla przesuwania w prawo i w lewo, wejscia
rodzaju pracy oraz asynchroniczne i niezalezne od
innych wejé¢, wejécie zerowania.

Oto podstawowe funkcje rejestru:
— wprowadzenie réwnolegte,

— przesuwanie w prawo,

— przesuwanie w lewo,

— blokada zegara.

Czterobitowe uniwersalne rejestry przesuwajace:

UCA64194N, UCY74194N

Wprowadzanie réwnolegte jest realizowane synchro-
nicznie z narastaniem zbocza impulsu zegarowego
przez przytozenie czterech bitéw danych na wejscia
réwnolegte i utrzymywanie obu wej$¢ rodzaju pracy
(SOi SI) w stanie wysokim. W czasie wprowadzania
réownolegtego wejscia szeregowe (SR, SL) sa zablo-
kowane.

Przesuwanie w prawo jest realizowane, gdy na wejsciu
SO jest utrzymywany stan wysoki, a do wejscia Sl
jest przytozony niski poziom logiczny. Dane sa wpro-
wadzane z wej$cia wprowadzania w prawo (SR)
i przesuwane wzdtuz rejestru w prawo synchronicznie
z narastaniem zbocza impulsu zegarowego. W czasie
przesuwania w prawo wejscia réwnolegle danych Sg
zablokowane.






Przesuwanie w lewo jest realizowane, gdy na wejsciu
SO istnieje stan niski, a na wejsciu S| wystepuje stan
wysoki. Dane sga wprowadzane z wej$cia wprowadza-
nia w lewo (SL) i przesuwane wzdtuz rejestru w lewo
synchronicznie z narastaniem zbocza impulsu zegaro-
wego. W czasie przesuwania w lewo wejscia rowno-
legte danych sg zablokowane.

Blokada wejscia zegarowego nastepuje, gdy na obu

Przebiegi okreslajace typowa sekwencje:

przesuw w prawo, przesuw w lewo, blokada 1 zerowanie

wejsciach rodzaju pracy (SO i Sl) jest przytozony
stan niski.

Zmiany stanu na wejsciach rodzaju pracy (SO i Sl)
powinny nastepowac¢ w czasie gdy na wejsciu zega-
rowym istnieje stan wysoki.

Dziatanie logiczne rejestru okresla tabela stan6w.
Uktady UCA64194N i UCY74194N sa produko-
wane w obudowach A49C(CE71).

zerowanie, wprowadzanie réwnolegte,



Wartosci dopuszczalne parametréw

Parametry

Nazwa
Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe
Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

/.ulecgne warunki pracy

Parametry
Nazwa
Napiecie zasilania
niskim
Obcigzalno$¢ kazdego
wyjécia w stanie: .
wysokim

Obcigzenie wnoszone przez kazde wejscie
Czestotliwo$¢ zegarowa
Czas trwania impulsu zegarowego lub zerujacego
SO, SI
Czas ustalania wejscia
pozostatych

Czas przetrzymywania na kazdym wejsciu

UCA64194N
Zakres temperatury oto-

czenia
UCY74194N

Symbol

Ucc

Symbol

Ucc

Nc

fstip

tol4

tmk

Wartosé

min max

5,5

-55 125

Wartosé

min nom max

4,75 5,0 5,25

10
20
1
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20
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20
]
-40 85

Jednostki

mA

°C

Jednostki

s.o.l.

MHz

ns

ns

ns



Parametry statyczne

(Jezeli nie podano inaczej — w pelnym zakresie temperatury otoczenia)

Parametry

Nazwa

Napiecie wejSciowe w stanie
niskim

Napiecie wejsciowe w stanie
wysokim

Ujemne napiecie wejSciowe

Prad wejsciowy w stanie nis-
kim

Prad wejsciowy w stanie wy-
sokim

Napiecie wyjsciowe w stanie
niskim

Prad wyjsSciowy w stanie nis-
kim

Napiecie wyjsciowe w stanie
wysokim

Prad wyjsciowy w stanie wy-
sokim

Zwarciowy prad wyjsciowy?2

Prad zasilania

Wartos$¢
Sym- . ,
bol min  typl max
UIL 0,8
U,., 2
-u, 15
liL -1,6
40
ILH
1
UoL 0,2 04
loL 16
UoH 24 34
loH -800
los -18 -57
lec 39 63

Jednostki

<

mA

pA

mA

mA

pPA

mA

mA

Wartosci typowe podane sg przy Ucc = 5V, tanb = 25°C
Jednocze$nie moze by¢ zwarte nie wiecej niz jedno wyjscie

Parametry dynamiczne przy V& = 5 V, t.m = 25°C

Parametry

Nazwa

Maksymalna czestotliwo$¢ zegarowa

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-

go na wyjsciach Q od wejscia T

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-

kiego na wyjsciach Q od wejscia T

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-

Symbol min
/mit 25
tpHN\
tFLHI
trHLi

go na wyjsciach Q od wejscia RO

Wartos$é

typ
36

17

14

19

Uktad
Warunki pomiaru pomia-
rowy
Ucc = 475V /,= -12 mA /
t.nb= 25°C
Ucc =525V U,=04V £, F
Ucc = 525V; t/,= 24V
C, D
Ucc = 525V, U, =55V
/ot = 16 mA
J/cc = 4,75V A
Uot £04 v =08V
toH =
= -800 pA
Ucc = 4,75 V B
U=2v
t/oh > 2,4V
Ucc = 525 Vv G
Ucc = 5,25 V H
. Uktad
Jednostki Woanrqlij:rt' pomia-
max P rowy
MHz
26
CL= 15pF j
22 R1 = 4000
ns
30



Uktady pomiarowe Pomiary parametréw statycznych

-0,8mA
16mA '
Uktad pomiarowy A. Pomiar U.
Uktad pomiarowy B. Pomiary U-
Im
Ui
Uwagi: Kazde wejscie jest mierzone oddzielnie. Uwagi: Kazde wejscie jest mierzone oddzielnie.
W czasie pomiaréw IjH przytozyc W czasie pomiaréw IH przytozyé
na wejscie badane a) U. - 2,UV b) UI - 5,5V a) U m Z,h v, b) - 5,5V do wejscia mierzonego,
pozostate wejscia dotgczy¢ do masy.
Uktad pomiarowy C. Pomiary I. wejsé 1, $L, SR
Uktad pomiarowy O.
Pomiary wejs¢ A, B, C, D, SO, SI, Rg
Uk#ad pomiarowy E. Uktad pomiarowy

Pomiary 1( uejii: SO SI, A, 6, C, D, T, Rg Pomiary {“ wejsé*: SL, S
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Uktad pomiarowy 1. Pomiary -U

Uk#ad pomiarowy H. Pomiar 1
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3.3.12. Przyktady zastosowan
Uniwersalny czterobitowy rejestr przesuwajacy 64/
/74194 jest czesto stosowany w ukladach przechowy-
wania i przetwarzania informacji. Cechg charakterys-
tyczng tego rejestru jest synchroniczne wprowadzanie
informacji z wejs¢ réwnolegtych.

Jednym z popularnych zastosowan ukiadu 64/74194
sa rejestry buforowe szeregowe Ilub réwnolegle.
Przyktady zastosowan rejestréow buforowych w blo-
kach pamieci szeregowych pokazano na rys. 3.73.
Aby uzyskac rejestr o wiekszej liczbie bitéw niz cztery
mozna zastosowa¢ dwa lub kilka uktadéw 64/74194
potaczonych jak na rys. 3.90. Uzyskany w ten sposob

Weis

rodzaju

pracy S1—

Vtejici® zegarom TO -

rejestrow 64/74194

rejestr zachowuje wszystkie funkcje
/74194.

rejestru 64/

Licznik pierscieniowy

Na rysunku 3.91 przedstawiono licznik pierécieniowy
z rejestrem przesuwajacym 64/74194. Zastosowanie
czterowejéciowej bramki NIE-1 w petli sprzezenia
zwrotnego zapewnia samoczynny powrét licznika do
prawidtowej sekwencji stanéw wyjsciowych. Dziata-
nie licznika ilustrujg przebiegi czasowe przedstawione
na rys. 3.91.
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Rys. 3.90. Schemat potaczen rejestru 64/74194 dla realizacji dwukierunkowego

rejestru o$émiobitowego
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Rys. 3.91. Licznik pierscieniowy samokorygujacy
* — schemat ideowy, b — przebiegi czasowe
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l.icznik Johnsona
stopni zastosowanego rejestru przesuwajgcego). Dzia-

Nu rysunku 3.92 podano schemat ideowy licznika lanie logiczne licznika ilustrujg przebiegi czasowe
Johnsona o dtugosci logicznej 2N (gdzie N jest liczba przedstawione na rys. 3.92b.



