3.3.5. Osmiobitowe rejestry przesuwajgce z wyjsciami szeregowymi i wyjsciami réwno

legtymi: UCAG64164N, UCY74164N

Monolityczny uktad scalony UCAG64164N lub
UCY74164N jest osmiobitowym rejestrem przesuwa-
tbym z wejscem szeregowym i wyjsciami rownoleg-

tymi.
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Rejestr ma bramkowane wejscia szeregowe (A, B)
i asynchroniczne wejscie zerowania (R). Bramkowane
wejscia szeregowe umozliwiajg sterowanie rejestru
przed przytozeniem danych. Stan niski na jednym
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przed ostatnia zmiang na wejs$ciu zegarowym ze stanu
niskiego na wysoki, wskazujace przesuniecie o jeden bit.






tub obu wejsciach szeregowych blokuje wprowadzanie
nowych danych i ustawia pierwszy przerzutnik w sta-
nic niskim podczas narastania zbocza najblizszego
impulsu zegarowego. Stan wysoki na jednym wej-
sciu szeregowym uaktywnia drugie wejscie, ktorego
»tun okresla informacje wprowadzang do pierwszego
pr/erzutnika.

Dune na wejsciach szeregowych moga by¢ zmieniane
w czasie, gdy na wejsciu zegarowym istnieje stan
wysoki. Do rejestru moze by¢ wprowadzona tylko

Zalecane warunki pracy

Parametry
Nazwa

Napiecie zasilania

o . niskim
Obcigzalnos¢ kazdego
wyjscia w stanie: wysokim

- zerowania
Obciazenie wnoszone
przez wejscia pozostate

Czestotliwos$¢ zegarowa

Czas trwania impulsu zegarowego lub zerujacego
Czas ustalania danych

Czas przetrzymywania danych

UCAB4164N
Zakres temperatury oto-

czenia UCY74164N

Tarametry dynamiczne przy UG = 5 V, ta,b= 25°C

Parametry

Nazwa Symbol
Maksymalna czestotliwo$¢ zegarowa frm*x
Czas propagacji sygnatu do stanu niskie- tpHL
go na wyjsciach Q od wejscia zegarowe-
go T
Czas propagacji sygnatu do stanu wyso- tpLH
kiego na wyjsciach Q od wejscia zegaro-
wego T
Czas propagacji sygnatu do stanu niskie- tpHL

go na wyjsciach Q od wejscia zerowania
Ko

informacja istniejgca na wejsciu szeregowym przez
wymagany czas ustalania przed najblizszym narasta-
jacym zboczem impulsu zegarowego.

Dziatanie logiczne rejestru okresla tabela stanow.
Kazde wyjscie rejestru UCA64164N lub UCY74164N
ma obcigzalno$¢ wstanie niskim N1 = 5 s.o.l. i w sta-
nie wysokim Nu = 10s.0.l.

Uktady UCAB4164N i UCY74164N sg produkowane
w obudowach A49B(CE70).

Wartos$¢ .
. Jednostki
Symbol min  nom max
Ucc 475 50 5,25 \Y
nl 5
nh 10
s.0.l.
2
1
fc 0 25 MHz
u 20 ns
tsetup(da) 15 ns
tkoldida) 0 ns
-40 85
tamb °c
0 70
s . Uktad
Wartosc Jednostki W:rrnuiglr(l: pomia-
min  typ max P rowy
25 36 MHz
10 21 32 ci1 = 15 pF
8 17 27 G
ns
24 36 R1I = 80004



Wartosci dopuszczalne parametrow

Parametry
Nazwa

Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe

Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

Parametry statyczne

(Jezeli nie podano inaczej —w petnym zakresie temperatury otoczenia)

Parametry

Nazwa

Napiecie wejsciowe w stanie
niskim

Napiecie wejsciowe w stanie
wysokim

Ujemne napiecie wejsciowe

Prad wejscio-

> zerowania
wy w stanie
niskim dla
Wejsé: pozostatych
zerowania
Prad wejscio-
wy w stanie pozostatych
wysokim dla
WeJsc: kazdego
wejscia

Napiecie wyjsciowe w stanie
niskim

Prad wyjsciowy w stanie nis-
kim

Napiecie wyjsciowe w stanie
wysokim

Prad wyjsciowy w stanie wy-
sokim

Zwarciowy prad wyjsciowy2*
Prad zasilania
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Wartos¢
min typl max
0,8
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15
-3,2
-1,6
80
40
1
02 04
8
2,4 32
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-9 -27,5
37 54

W artoéci typowe podane sg przy UCC = 5 V, t,mb = 25°C

2> Jednoczes$nie moze by¢ zwarte nie wiecej niz jedno wyjscie
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Wartosé .
. Jednostki
min max
7 \Y
55 mV
12 mA
-55 125 °C
Uktad
Warunki pomiaru pomia-
rowy
Ucc= 475V 7,= -12mA F
tab~ 25 C
Ucc = 525 V
D
U, =04V
Ucc = 525 V
D
U, = 24V
Ucc = 525 V D
Ui = 55V
Jo1 = 8 mA
Ucc = 475V C
Uol < 0,4 V
iOH =
= —0,4 mA
Ucc = 475V A
Uoh > 2,4V
Ucc = 525 V B
Ucc = 525 V E



Uktady pomiarowe
1'omiary parametrow statycznych
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agi: Kazde wyjscie jest badane oddzielnie
zgodnie z kolejnoscia podana na wykresii
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Uwagi: 1. Kazde wejscie jest badane oddzielnie.
2. Przy pomiarach przytozy¢ Uj = 0,¥V na wejscie badane:

oraz Uj - i*5 V na pozostate wejscia.

3. Przy pomiarach IjH przytozy¢ na wejsScie badane
a) Uj - 2, b) UT - 5,5V,
pozostate wejscia dotgczy¢ do masy.

Uktad pomiarowy D. Pomiary 17, IjM,

Uccés,25V

4,5Vi

IMaso

Uktad pomiarowy E. Pomiar 1™

Uwagi: Kazde wejécie jest badane oddzielnie
przy: 1j * -12 mA z wejsécia mierzonego,
pozostate wejscia dotaczy¢ do napiecia Uj m ih5 V.

Ukdad pomiarowy F. Pomiary -Uj



Pomiary parametréw dynamicznych

5V

tf<10 ns, czestotliwo$s¢ f - 1 MHz, impedancja wyjs*ciowa generatora impulséw

Zg m 50fi. Wartos¢ uwzglednia pojemno$¢ sondy i pojemno$¢ montazu.



3.3.6.

Os$miobitowy rejestr szeregowy z wyjsciami réwnoleg-
tymi 64/74164 znajduje szerokie zastosowanie w pa-
mieciach szeregowych o niewielkiej pojemnosci,
uktadach buforowych, przetwornikach informacji
szeregowej na réwnolegtg oraz uktadach liczniko-
wych.

Rejestry buforowe

Uktady 64/74164 moga by¢ szeroko stosowane jako
rejestry buforowe z szeregowym wprowadzaniem
i réwnolegtymi wyjsciami informacji. Przyktadem
tego rodzaju zastosowania jest przedstawiony na
rys. 3.82 schemat logiczny pamieci szeregowej. Infor-
macja jest przechowywana w rejestrze dynamicznym
MOS —LSI o pojemnosci 1024 bitéw. Odczytanie
petnego stowa o$miobitowego, czasowe przechowa-
nie i przedstawienie w postaci réwnolegtej wymaga
zastosowania rejestru buforowego. Zréwnanie sta-
now licznika adresow ze stanami rejestru adresow
spowoduje wystgpienie stanu wysokiego na wyjsciu
komparatora.

Jezeli w tej sytuacji na wejsciu ODCZYT bedzie
réwniez stan wysoki, to zostanie otwarta bramka B3.
Narastajgce zbocza impulséw zegarowych spowodujg
wprowadzenie danych z wyjscia rejestru dynamicz-
nego do rejestru buforowego. Po wprowadzeniu
o$miu bitéw danych i zapetnieniu rejestru buforowego
ulegnie zmianie stan licznika adreséw, na wyjsciu
komparatora wystgpi stan niski, ulegnie zamknieciu
bramka B3. Zawarto$¢ rejestru buforowego bedzie
zachowana do chwili ponownego zréwnania standéw

Przyktady zastosowan rejestrow 64/74164

Rys. 3.82
Schemat logiczny pamieci szeregowej
0 pojemnosci 128 stow o$miobitowych

licznika adreséw ze stanami rejestru adresow i roz-
poczecie wprowadzenia nowych danych.

Uktad przetwarzania postaci informacji szere-
gowej na réwnolegta

Jednym z typowych zastosowan rejestrow 64/74164 sa
uktady przetwarzania postaci informacji. Na rysunku
3.83 przedstawiono przyktad uktadu przetwarzania
postaci informacji o$miobitowej szeregowej na réw-
nolegta. Uktad wymaga przytozenia impulsu do
stanu wysokiego na wejscie START, co powodujg
zerowanie rejestru i ustawienie przerzutnika typu D
w stanie Q = 1. Nastepnie impulsy zegarowe wpro-
wadzajg informacje szeregowo z wejscia D przerzut-
nika 64/7474. Po o$miu impulsach zegarowych prze-
twarzana informacja jest reprezentowana przez ste-
ny wyjs¢ Q, Q« Qb ... Qa- Jednoczesnie stan wysoki
zostanie wprowadzony na wyjscie QH powodujac
wytworzenie impulsu do stanu niskiego na wyjsciu
bramki NIE-LUB i rozpoczecie nowego cyklu prze-
twarzania.

Jezeli wymagane jest czasowe przetizymywanie in-
formacji na wyjsciach rejestru, to do obwodu rozpo-
czynajacego nastepny cykl przetwarzania mozne
wprowadzi¢ odpowiedni uktad opdzniajacy.

Licznik pierscieniowy samokorygujacy

Jezeli do rejestru przesuwajgcego 64/74164 wprowe-
dzimy znang informacje, a nastepnie zamkniemy
petle sprzezenia zwrotnego z wyjscia na wejscie, M
informacja ta bedzie krazy¢ w rejestrze dajac odpo-



Rys. 3.83
(Mmiobitowy uktad
przetwarzania postaci
Informacji szeregowej
na réwnolegty

Rys. 3.84. Licznik pierscieniowy samokorygujacy
« —schemat ideowy, b — przebiegi czasowe

wicdnig sekwencje standéw wyjsciowych. Aby stan
rejestru z krazaca w nim informacjg byt tatwy do
dekodowania, nalezy wprowadzi¢ do rejestru in-
formacje z jednym stanem wyrdznionym. Na rysunku
1.84 przedstawiono uktad z krazacym wyrdznionym
tiunem niskim (0). Na wyjsciu bramki I-NIE istnieje
mlun wysoki tak dtugo az wszystkie stopnie rejestru
pizyjma roéwniez stan wysoki. Stan taki zostanie
osiggniety najdalej po o$miu kolejnych impulsach
zegarowych. Kolejny dziewiaty impuls wprowadzi do
rejestru stan niski (0) powodujac jednocze$nie po-
nowne wystapienie stanu wysokiego na wejsciu re-
jeitru. W ten sposéb uzyskano uktad dziewieciosta-
nowego licznika samokorygujacego. Dziatanie logicz-
ne uktadu ilustrujg przebiegi czasowe przedstawione
nu rys. 3.84. Liczniki tego rodzaju nie wymagaja

Wyjscia donych

STARTJT
1A 64/7402
Qh Qg Qf Ce
-r
D50 64/ 74164N
danych rlA Masa
T 8 O0a Qr Qn
R O
YT
B B 8818
b o
Wejscie 12 64/7474
zegarowe Wyjscia danych

*J uLimuuuuinnjumjLa.aji-
1L 1
X110 0 011 u -i-r 1L
10 i1
LIS SN N N O T B
ornlJd ! ! " llll
13, [TtT ! A
ge U?tij| 4 Illlll
TR n
1. I i
® Vo v
Qn ul L_|
S U

uktadéw dekodujacych i znajdujg zastosowania
w obwodach rozdzielaczy, dzielnikow czestotliwosci
i innych.

Licznik Johnsona

Jezeli w petli sprzezenia zwrotnego z wyjscia na wejs$-
cie rejestru zastosujemy element wnoszacy negacje
to otrzymamy licznik Johnsona. Uk#tad ten wymaga
wstepnego ustawiania wszystkich stopni rejestru
w stanie niskim (0).

Liczniki majg 2N stanéw (gdzie N oznacza liczbe
stopni zastosowanego rejestru).

Dziatanie logiczne szesnastostanowego licznika John-
sona ilustrujg przebiegi czasowe przedstawione na
rys. 3.85b.
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Rys. 3.85. Licznik Johnsona

a — schemat ideowy, b — przebiegi czasowe
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