3.3.7.
wymi: UCAG64165N, UCY74165N

Monolityczny uktad scalony UCA64165N Ilub
UCY74165N jest oSmiobitowym rejestrem przesuwa-
jacym z wejsciami rownolegtymi i wyjsciem szerego-
wym.

Rejestr ma szeregowe i réwnolegte’ wejscia danych,
wejscie funkcyjne — przesuw/wprowadzanie, wejscie
zegarowe i wejscie blokady zegara oraz proste i in-
wersyjne wyjscie 6smego bitu (QH i Qh)-
Informacja z rownolegtych wejs¢ danych {A, B, ... H)
jest wprowadzana do odpowiednich stopni rejestru
przez wywotanie stanu niskiego na wejsciu przesuw;j
/wprowadzanie, niezaleznie od stanéw na wejsciach:
zegarowym, blokady zegara i wejsciu szeregowym.
Przesuwanie informacji wzdtuz rejestrui wprowadza-
nie z wejscia szeregowego nastepuje za kazdym na-
rastajgcym zboczem impulsu zegarowego.

Impulsy zegarowe sg bramkowane w obwodzie dwu-

Wartosci dopuszczalne parametrow

Parametry
Nazwa

Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe
Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

OsSmiobitowe rejestry przesuwajgce z wejsciami réwnolegtymi i wejéciami szerego-

wejsciowej bramki LUB-NIE, w ktorej jedno z wejs¢
moze by¢ uzywane jako wejscie blokujace zegar.
Utrzymywanie jednego z dwdch wejs¢ zegarowych
w stanie wysokim blokuje drugie wejscie zegarowe.
Natomiast utrzymywanie jednego z dwdch wejs¢
zegarowych w stanie niskim przy jednoczesnym
istnieniu stanu wysokiego na wejsciu przesuw/
/wprowadzanie uaktywnia drugie wejscie zegarowe.
Zmiana do stanu wysokiego na wejsciu blokady ze-
gara powinna wystepowac tylko w czasie istnienia
stanu wysokiego na wejsciu zegarowym. Dane z wej$¢
réwnoleglych sg zablokowane tak diugo, jak dtugo
na wejsciu przesuw/wprowadzanie istnieje stan wy-
soki.

Dziatanie logiczne rejestru okresla tabela stanow.
Uktady UCAB4165N i UCY74165N sg produkowane
w obudowach plastykowych A49C(CE71).

Wartos$¢ .
. Jednostki
Symbol min max
Ucc 7 \Y
U, 55 \Y
-1, 12 mA
t... -55 125 °C
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» zmiana stanu z niskiego

Wyjscie 3
R=ioon
h
®HO
«Gn
Wyjscie
aGn
o
Masa

odpowiednio wyjs¢ @, Qg, Og, ktére byty przed
stany odpowiednio wyjs$c

ze stanu niskiego na wysoki .

Typowy schemat obwodu
kazdego wyjscia
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Przebiegi [Ilustrujace typowy sekwencje: wprowedzenle, blokede 1 przesuw

Zalecane warunki pracy

Parametry
Nazwa Symbol
Napiecie zasilania Ucc
. L niskim ni
Obcigzalno$¢ kazdego
wyjscia w stanie: wysokim
L przesuw/wprowadzenie
Obcigzenie wnoszone
przez wejscia pozostate
Czestotliwos¢ zegarowa fc
zegarowego twl

Czas trwania impulsu
wprowadzania twil

Warto$é
min nom max

475 50 525

10

20

2

1

0 20
25
15

Jednostki

\%

s.0.l.

MHz

ns



Parametry
Nazwa

Czas ustalania na wejsciu blokujagcym zegar
Czas ustalania na wejsciu réwnolegtym
Czas ustalania na wejsciu szeregowym

Czas ustalania dla przesuwu

Czas przetrzymywania dla kazdego wejscia
UCAB4165N

Zakres temperatury oto-

czenia UCY74165N

Parametry statyczne

Symbol
tsetupil)
tsetup{?)
tsetupiz)
tteuipl*)

tkali

tamb

(Jezeli nie podano inaczej — w petnym zakresie temperatury otoczenia)

Parametry Warto$é 3
Sym- : s ,8
Nazwa bol min typl’ max )Q»
Napiecie wejsciowe w stanie utL 08 V
niskim
Napiecie wejsciowe w stanie U,, 2 \Y
wysokim
Ujemne napiecie wejsciowe -u, 15 V
przesuw/ -3,2
Prad wejscio- GWPT_OWEI'
wy W stanie zanie
niskim  dla I mA
wejsé: pozosta- -1,6
tych
przesuw/ 80
/wprowa-
. dzanie
Prad wejscio- [iA
wy w stanie
wysokim dla Fozhosta- 1,B 40
wejsc: ye
kazdego 1 mA
wejscia
Napiecie wyjsciowe w stanie UoL 02 04 V
niskim
16 mA

Prad wyjsciowy w stanie nis- loL
kim

Warto$ci typowe podane sg przy UcC = 5V, lamsa = 2S°C

Wartos$¢ .
. Jednostki
min nom max
30 ns
10 ns
20 ns
45 ns
0 ns
-40 85
°c
0 70
Uktad
Warunki pomiaru pomia-
rowy
>
Ucc =475V I, = -12mA F
tara = 25°C
Ucc = 525 V
C
u, =04V
Ucc = 525 V
C
Ui =24V
Ucc = 525 V C
Ui =55V
lol = 16 mA
Ucc = 4,75V
Uol 04V



Parametry Warto$¢
Sym- :

Nazwa bol Min typ max
Napiecie wyjsciowe w stanie UoH 2,4 34
wysokim
Prad wyjsciowy w stanie wy- loH -800
sokim
Zwarciowy prad wyjsciowy2*  los -18 -35 -55
Prad zasilania lec 46 63

Jednocze$nie moze by¢ zwarte nie wiecej niz jedno wyjscio

Parametry dynamiczne przy UG = 5 V, tenb = 25°C

Parametry

Nazwa
Maksymalna czestotliwos¢ zegarowa

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciach QH, Qa od wejscia wpro-
wadzania

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjsciach Q,,, Qu od wejscia
wprowadzania

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciach QB, QH od wejscia ze-
garowego T

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjsciach QH, Q,, od wejscia ze-
garowego T

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciu Qh od wejscia H

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjsciu Qa od wejscia H

Czas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciu QHod wejscia H

Czas propagacji sygnatu do stanu wyso-
kiego na wyjsciu QH od wejscia H

Symbol
/nu

tmci

tpLHI

tpHL2

tpLHI

trHL3

tpLH3

tpHL4

tfLHi

min

20

Warunki pomiaru

g
[%2]
o
=
°
(5]
L
\% Joh —
= -800 1A
pA Uoh>24V
mA Ucc = 525 V
mA Ucc = 525V
Warto$é
Jednostki
typ max
26 MHz
27 40
ns
21 3
21 3
ns
16 24
24 36
ns
un 1
18 27
ns
18 27

Warunki
pomiaru

Ci
R1

15 pF
400 a

Uktad
pomia-
rowy

Ucc =475V A B

Uktad
pomia-
rowy



Uktady pomiarowe Pomiary parametrow statycznych

Uktad pomiarowy A. Pomiary: UOL dla wyjscia QH Uktad pomiarowy B. Pomiary: UQH dla wyjscia
UOH dla wyjscia @l dla wyjscia @I
UccA 25V Tabela dla ukfadu pomiarowego C
Wejscia badane
Wejscie ~cc ) ! )
mszeregowe ., L,
55 Y g Przytozy¢ P_rzy%ozyc Pomiar I,H Pomiar /(t
-B U,ZQ\_/ U|=4_1,5_V a) Ui =
uC 0, na wejscia na wejscia = 2,4 V
2,4v<* -D b) u, = u,=04Vv
-E i ?
_F =55V
0,4Vo= -G o o
-H Wejscie Wejscie
Przesuw/ 5, szeregowe  Szeregowe
2Vo- * wprowadzanie .
Wejscie Wejscie A, B, C, D,
‘ zegarowe szeregowe E,F; G, H
. Blokada .
zegara Wejscie A, B, C, D,
1 Masa szeregowe E,F,GH
Wejscie Przesuw/
Uwagi: Kazde wej$cie jest mierzone oddzielnie, Zegarowev /Wpr_owa'
napiecia wejsSciowe i odpowiadajace im blOkada dzanle
wejscia mierzone okresla tabela. Zegara
Uktad pomiarowy C. Pomiary Wejécie PrZeSUW/
zegarowe, /Wprpwa-
blokada dzanie
zegara
Przesuw/ Wejscie
/wprowa- zegarowe,
dzanie blokada
zegara
Przesuw/ Wejscie
/wprowa- zegarowe,
dzanie blokada

zegara



UQC=5,25vV UQC=5,25V

JIThk
Wejécieucc Wejécie ~cc
szeregowe szeregowe
A A
f B B
C C
D D
E E
F F
G G
H H
Przesuw/  On Przesuw/ h-
OVe-£ wprowadzanie wprowadzanie
“E Wejscie Wejscie
zegarowe zegarowe
Blokada Blokada
4,5Vo- zegara zegara
iMasa Imoso
Uwagi”: 1. Kazde wyjecie jest badane oddzielnie.
2. Przy pomiarze 1QS z wyjscia przytozy¢ Uk#ad pomiarowy E. Pomiar
na wejscia Uj m 4,5 V.
3. Przy pomiarze 1QS z wyjscia przytozyc

na wejscia Uj = U V.

Uk#ad pomiarowy D. Pomiar 1QS

Uwagi: Kazde wejs$cie jest mierzone oddzielnie,

przy 1j - -12 mA z wej$cia mierzonego

Uk#ad pomiarowy F. Pomiar - Uj



Pomiary parametréw dynamicznych

5V

Wejécie-ucc
Generator I® - szeregowe
R1=400S2

0

3xBAVP95

H4- O t> t>
BAYP95

Generator l1®— gh Wyg),é,cie

o
Generator HHI®- #

¢
IOTMMOOm >

45Vo - 8 Przesuw/ QH 4:CL:].5pF
’ wprowadzanie
Wejscie
zegarowe
Blokada
zegara

1IMasa

Uwagi: 1. Kazde wyjs$cie jest badane oddzielnie.
2. Warunki pomiaréw wed#ug tabeli.
3. Parametry Impulséw wej$ciowych: amplituda U - 3 V, poziom podstawy 0 V,
czestotliwosé fg - 1 MHz, czas narastania tf4 10 ns, czas opadania tf<!0 ns.
4. Impedancja wyj$ciowa generatora ZQ - 5011.

5. Warto$¢ CL uwzglednia pojemnos$ci sondy |1 montazowe.

Uk#ad pomiarowy G. Pomiary parametr6w dynamicznych

Tabela napie¢ wejsciowych dla uk#adu pomiarowego G

Warunki pomiaru
Pomiar Napigcia na wejsciach
od wejscia

Szere- Zega- Przesuw/ |Blokadv

gowym A 8 C D E F ¢ rowym T wprowadzanie zegara

H n ov ov ov
Przesuw/

wprowadzanie n ov TT ov

Zegarowego T [ | OV oV ov ov ov oV ov ov TT 4,5 v ov
Przesuw/

wprowadzanie 45V OV OV OV 0V 0ov 0OV OV OV TT TT ov

zegarowego T TL ov ov ov ov ov ovov ov TT 4.5 TT

Zegarowego T rf ovouovovovovovov TT 4,5 ov



3V

Wejscie 1,5v
blokowania zegara /

g ov
3V
1,5v
ov
3V
1,5V
ov
3V
1,5v
ov
H
15V
1,5V
\Y%

Uwagi: - sze$¢ pozostatych wejs¢ rownolegtych 1 wejscie szeregowe sg w stanie niskim
- przed pomiarami stan wysoki danych jest wprowadzony na wejs$cie H.
- generatory Impulséw wejSciowych posiadaja nastepujace parametry: tf~10 ns,
tf <10 ns, fA1 MHz,czas trwania tw >100 nsZQ=sfl.
Przebiegi czasowe okre$lajace pomiary parametréw dynamicznych
-------------------- 3V
t*«tup 4
Wejscie przesuw/ / r
T
/ JJs«tup 3\ / }1 . tsetup 3
Wejscie szeregowe 7 r V Z 7 ov
Wejécie zegarowe”™
Uwagi: - osiem réwnolegtych wejs¢ 1 wejsécie blokady zegara sq w stanie niskim. Wyniki sa
wyprowadzane na wyjscie po tn+t

- generatory impulséw wejSciowych posiadaja nastepujace parametry: tr= 10 ns,

tf4i0 ns, f<1 MHz, czas trwania tw> 100 ns, ZQ»50a.

Przebiegi czasowe okre$lajace czasy ustalania dla wejscia przesuw/wprowedzanle 1 na wej$ciu szeregowym

3.3.8.

Osmiobitowy rejestr przesuwajacy 64/74165 z szere-
gowym lub réwnolegtym wprowadzaniem informacji
moze by¢ stosowany w uktadach rejestréow buforo-
wych, cyfrowych linii opézniajacych, przetwornikow
postaci informacji réwnolegtej na szeregowg oraz
w uktadach generatorow stéw i uktadach liczniko-
wych.

Przyklady zastosowan rejestrow 64/74165N

Generator stéw osmiobitowych

Na rysunku 3.86 przedstawiono przyktad zastosowa-
nia rejestru 64/74165 do budowy generatora stow
osmiobitowych. Na wejscia rownolegte wprowadza
sie pozadane poziomy logiczne za pomoca przetacz-
nikéw. Po ustaleniu stanéw na wejsciach rownoleg-



tych nastepuje ich wprowadzenie do rejestru przez
przytozenie impulsu do stanu niskiego na wejscie
PRZESUW/WPROWADZANIE. Impulsy zegarowe
przesuwajg zawartg w rejestrze informacje powodujac
wystapienie na wyjsciach QHi Q,, odpowiedniej sek-
wencji stanow zerojedynkowych. Uktady takie moga
by¢ stosowane w urzadzeniach testujgcych uktady
scalone, budowy pamieci statych o niewielkiej po-
jemnosci oraz do realizacji dzielnikéw czestotli-
WOSCI.

Licznik Johnsona

Rejestr 64/74165 ma komplementarne wyjscie danych,
umozliwiajace budowe licznika Johnsona bez inwer-
tera w petli sprzezenia z wyjscia na wejscie rejestru.
Na rysunku 3.87 przedstawiono schemat logiczny
szesnastostanowego licznika Johnsona. Uktad wy-
maga wstepnego ustawienia wszystkich stopni re-
jestru w stanie niskim. Wymaganie to jest spetnione
jesli sg potaczone wejscia rownolegte do masy oraz
przytozony impuls do stanu niskiego na wejsciu
PRZESUW/WPROWADZANIE.

6Z./7TA165
Impuls *_ We szeregowe WYQH /-,
wprowodzaj<vU~ ) Wyjscie
Przesuw/wprowodzanie
cy program
We zegarowe
Blokada zegara wyO,,
X|A BC ~~
Wejscie
zegarowe

Rys. 3.86. Schemat logiczny programowanego
generatora stébw o$miobitowych

Impul|s_zerujqcy

64/74165
We szeregowe Wy OH
zesuv/wprowadzanie
We zegarowe Wyjscia

|-Blokado zegara WyQH
Wejscie m

- 1H
zegarowe

Rys. 3.87. Schemat logiczny licznika Johnsona



