I UNTES

UL 1901KI i UL 1901KI1 =g monolitycznymi ukZadami
przeznaczonymi do regulacji predkosci obrotowej sil-

nikéw prgdu stalego z magnesami trwaiymi. Reagujgq na -

zmiany napig¢cia zasilania i temperatury.Charakteryzu-
ja sie pastepujacymi wlasciwosclami: '

-~ elastyczne dopasowanie do rdéznorodnych charéktnwa—
tyk silnika, :

- duza stabilno$é napiecia odniesicaia,

- mate straty napieciowe,

N duzy prad rogruchu,

- ograniczenie termiczne. =

Ukzady UL 1901 przeznaczone sg do zastosowan gidwnlew
ukradach stabilizacji obrotéw silnikéw magnetofono-
wych oraz w réznego rodzaju st,bilizatorach z wyko-
rzystaniem uktadu napigcia odnieslenia.

Parametry dopuszczalne
/top = +25°C/
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cona I — KII‘ tamb=+25 c . 1,5
o (o]
tamb Eegsgzggura otoczenia °c -25 +70
pracy
tstg Temperatura przechowywania 9 -~40 +125
Uktad wyprowadzeh | -
- f;i &l ﬁ% A ﬁa @ (6 % o) —(:)- i) (1o 9

0 T g
Opis wyprowadzef
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Schemat wewngtrzny

3. Nie podiyczaé 9.Masa ~

4, Wejscie nie odwracajace 11. Kompensacja czgstotliwodci

5. Wej$cie odwracajace 12, Nie podiaczaé /zabezpieczenie termiczne/
6. Zasilanie stopnia mocy |4, Zasilanie uktadu odnlesienta ‘
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Parametry charakterystyczne

Sogmy = +25°C/ 7
Ozna- Wartosé W ki
Nazwa Jedn arunki pomiaru
czeni .
zenie min | typ Ak Uwagi .
U’_ef Napiecie odniesienia -
| UL 1901KI 1,2 (1,35 1,65 .
[ v Voe=9 V
UL 1901KII 1,2 [ 1,35 1,5
Aszéf Zmiana nwpiercia odniegie~-
nia w funkcji napiecia \
lUs5al zagilania
ceco -
UL 1901KI,KII -15 | 0 +15 Ugg=4 = 18 V
JL_1901K1 ov L =5] 0 +5 Uge=6 + 15 V
UL 1901KII -3 0 +3
Auref Temperaturowy wspdiczyn-
nik odpiesienis .
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1 I,=0,8 A
I, Prad wyjsciowy w czasie A 0,3 Ugg=3+8 v RM=‘.OQ
rozruchu
‘ 0,7 | 0485 Ugg=12 ¥ Ry =109
, Wzgledna przy zmianach = L 200 mA
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O+ Schemat aplikacyjny

81




